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Klawiatury i pola pojemnosciowe zastepujace
klasyczne przetaczniki mechaniczne mozna coraz
czesciej spotkaé w réznych zastosowaniach.
Modut z pojedynczym polem zblizeniowym
zasilany napieciem 5V i wysoko-pradowym
przekaznikiem na wyjsciu pozwoli poszerzy¢
zakres zastosowania wiacznikéw tego typu.

Wiasciwosci

« praca monostabilna lub bistabilna

« zasieg reakgji: max. 2cm

« mozliwos$¢ oddalenia od plytki pola dotykowego
« uktad wyjsciowy: przekaznik 8A/250VAC

« zasilanie: 5VDC

« wymiary ptytek 39x39mm

Opis uktadu

Do budowy wiacznika uzyto specjalizowanego
uktadu scalonego AT42QT1011 firmy Atmel. Ma
on wejscie na jedno pole zblizeniowe oraz wyjscie
cyfrowe, na ktérym pojawia sie poziom wysoki w
momencie zblizenia reki do czujnika. Odlegtosé
detekgji jest regulowana za pomoca pojemnosci
kondensatora C5 — powinna ona miesci¢ sie w
przedziale 2...50 nF. W zestawie tak dobrano te
pojemnos¢, aby modut reagowat z odlegtosci
1,5...2 cm. Dzigki temu dosy¢ duzemu dystansowi
wiacznik mozna ukry¢ pod ptyta czotowa z
tworzywa sztucznego lub szkta. Plytke sensora
modutu mozna oddali¢ od plytki bazowej taczac
go za pomoca kilkunastocentymetrowego odcinka
przewodu w izolacji. Modut wigcznika ma dwie
zwory. Jedna stuzy do wyboru trybu detekgji,
natomiast druga do wyboru czy przekaznik ma
dziata¢ monostabilnie, czy bistabilnie. Wymuszajac

poziom wysoki na wejsciu S/M (Sync/Mode)
zworka JP2 uruchamiamy tryb FAST. Uktad w tym
trybie najszybciej reaguje na zblizenie reki i
pracuje z maksymalna czestotliwoscia, jednak
pobiera najwiecej pradu (ok. 700uA).
Wyzerowanie tego wejscia powoduje zatgczenie
trybu LowPower — uktad pobiera wtedy ok 10-
krotnie mniejszy prad kosztem wolniejszej pracy.
Ten tryb jest zalecany do zasilania bateryjnego.
Schemat ideowy modutu wiacznika zblizeniowego
pokazano na rysunku 1, natomiast na rysunku 2
jego schemat montazowy. Plytka jest dwustronna,
elementy montowane sa po obu stronach plytki.
Po prawidtowym montazu nalezy dotaczy¢
zasilanie 5V do zlacza zasilajacego. Przy wiaczaniu
zasilania uktad wykonuje autokalibracje i dlatego
przez chwile w poblizu elektrody czujnika nie
powinno by¢ zadnych przedmiotéw, ktére




mogtyby zaktdcic jego prace. Dla plytki bazowej pole zblizeniowe nalezy uwaza¢, aby jego wymiary

zaprojektowano czujnik jako fragment laminatu z nie byty mniejsze (wg zalecen producenta) niz 6
symbolem wiacznika oraz otworem na diode LED mmx6 mm i pamietac, ze z wielkoscia pola jest
sygnalizujaca stan przekaznika. Stosujac wiasne Scisle zwiazana odlegtos¢ detekc;ji.
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementoéw na ptyce drukowanej

Wykaz elementow

Rezystory: T1: BC847
RT, R 4,7kQ (SMD 0805) D1: 1N4148
R2: 10kQ (SMD 0805) LED1:. ..Dioda LED 3 mm zielona

R3: 330Q (SMD 0805) Pozostate:

Kondensatory: PRI e Przekaznik z cewka 5VDC
CT-Chicecieenes 100nF (SMD 0805) JPT, JP2:is goldpin 1x3 + jumper
C5: 10nF (SMD 0805) Listwa goldpin 1x4 (ok 25 mm)

Cé6: 1uF (SMD 0805) Gniazdo goldpin tamane 1x4

Potprzewodniki: ARK2: 1szt.

ut: AT42QT1011 ARK3: 1szt.

u2: 4013

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych

AVT SPV s Z 0.0 Wsparcie: pojemnikow na odpady. Obowiazkiem
P- B-0 serwis@avt.pl uzytkownika jest przekazanie zui_pe_go
I L 1 sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w
ul. Leszczynowa celu recyklingu odpadéw powstalych ze
03-197 Warszawa 0 u I l B spzetu elekiryoznegoi elekironicznego.
kity@avt.pl

AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania.

Montaz i podfaczenie urzadzenia niezgodny z instrukcjg, samowolna zmiana czesci sktadowych oraz jakiekolwiek przerdbki konstrukcyjne moga spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz
narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani przedstawiciele nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.

Zestawy do samodzielnego montazu sa przeznaczone wytacznie do celéw edukacyjnych i demonstracyjnych. Nie sg pr: e do uzytku w riach komercyjnych. Jesli s one
uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catg odpowiedzialno$¢ za zapewnienie zgodnosci ze wszystkimi przepisami.




