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Serwomechanizmy modelarskie doskonale nadaja
sie do zastosowan innych niz zgodne z
przeznaczeniem, np.. jako naped rygla zamku. W
takim niestandardowym zastosowaniu najwiecej
ktopotéw sprawia ,zmuszenie” serwa do pracy,
poniewaz wymaga ono zasilania przebiegiem o
okreslonych parametrach. Opisywany uktad
uwalnia nas od takiego problemu.

Wiasciwosci

« zkacze do serwomechanizmu w standardzie Hitec

« wejscie do sterowania dwustanowego

« dwa potencjometry okreslajace potozenia koncowe
ramienia serwa

« czas petnego obrotu ramienia: 1 sekunda

« ptynna regulacja potozenia ramienia (poprzez kazdy z
potencjometrow)

« sygnalizacja stanu — dioda LED

« zasilanie 8+18V DC

Opis uktadu

Schemat ideowy sterownika pokazano na rysunku 1.
Zawiera on tylko kilka elementéw. Dioda D1
zabezpiecza przed odwrotnym dofaczeniem napiecia
zasilajgcego, stabilizator US1 dostarcza napigcie 5 V
do zasilania serwomechanizmu, a przez dodatkowy
fltr z elementami R3 i C3 zasila takze mikrokontroler
US2. Rezystor R4 zabezpiecza wejscie wyboru stanu,
R5 zabezpiecza wyjscie impulséw sterujacych, R6
wymusza stan aktywny mikrokontrolera, a R7
ogranicza prad diody LED D2. Potencjometry R1 i R2
stuza do ustawienia dwdch wartosci napie¢, ktore
pdzniej steruja parametrami impulséw na wyjsciu. Do
ztacza PWR dotaczamy napiecie zasilajace z przedziatu
8...18V, natomiast do ztagcza SERVO serwomechanizm,
zgodnie z oznaczeniami na plytce. Na doprowadzenie

2 ztacza SW podajemy 0V lub 5V, co powoduje
ustawienie serwomechanizmu w jednym z dwéch
potozen. Praca uktadu steruje program zawarty w
pamieci mikrokontrolera, jego schemat blokowy
pokazano na rysunku 2. Uktad czasowy TIMER1 to 16-
bitowy licznik, ktéry zostat wykorzystany do
generowania przerwan co 20 ms, ustalajac w ten
sposob okres przebiegu wyjsciowego. Przerwanie
nastepuje w chwili przepetnienia licznika. Za pomoca
licznika TimerO jest ustalany czas trwania impulsu.
Jego start jest synchronizowany przerwaniem od
Timer1, a jego przepetnienie generuje drugie
przerwanie, ktére konczy impuls i zatrzymuje licznik.
Czas do przerwania, a wigc czas trwania impulsu, jest
ustalany przez zmiane wartosci poczatkowej licznika,




ktéra jest proporcjonalna do wyniku konwersji A/C. W potencjometr (R1 czy R2) bedzie wyznaczat napiecie

ten sposob zmiana napigcia w zakresie 0..5 V na na wejsciu przetwornika. Dzieki temu
wejsciu ADC, powoduje zmiane czasu trwania impulsu serwomechanizm moze by¢ sterowany dwustanowo
w przedziale ok. 0,5...2,5 ms. poprzez wejscie SW lub w petnym zakresie poprzez
Dodatkowo, stan na wejsciu SW okresla, ktory zmiane potozenia potencjometrow.
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Montaz i uruchomienie
Urzadzenie zmontowano na ptytce drukowanej, ktorej jednak poswieci¢ podczas montazu rezystoréw R3...R7.
schemat montazowy pokazano na rysunku 2. Montaz Sa to rezystory SMD, ktére montowane sg po drugiej
nie wymaga szerszego opisu, nieco uwagi nalezy stronie plytki.
Wykaz elementow
Rezystory: Inne:
RT, R2:eeceeeeceecesennns potencjometr 10+50kQ ZW: zworka
R3: 47Q (SMD, 1206) PWR, SERVO: ...goldpin 1x3 katowy
R4+R7: 1kQ (SMD, 1206) SW: e oldpin 1x3 katowy+jumper
Kondensatory:
C1+C3: 100uF/25V
Potprzewodniki:
D1: 1N4007
D2: LED
us1: 7805
US2: e PIC12F675 zaprogramowany
W . Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
sparcie: jemniko dpady. Obowigzki
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AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania.
Montaz i podfaczenie urzadzenia niezgodny z instrukcjg, samowolna zmiana czesci sktadowych oraz jakiekolwiek przerdbki konstrukcyjne moga spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz
narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani przedstawiciele nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.

Zestawy do samodzielnego montazu sa przeznaczone wytacznie do celéw edukacyjnych i demons(racwnych Nie s3 pr; do uzytku w
uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catg iedzi za dnosci ze wszystkimi przepisami.

niach komercyjnych. Jesli sa one




