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Wigcznik czasowy z czujnikiem ruchu, ktéry ma
mozliwos¢ elastycznego konfigurowania parametrow
pracy. Petni funkcje automatycznie wigczanego
oswietlenia nocnego i jest przeznaczony do
wspotpracy z tasmami LED. Wykrycie ruchu w
pomieszczeniu ze stabymi warunkami
oswietleniowymi uruchamia uktad czasowy, ptynnie
rozjasniajac dotaczone do wyjscia zrédto Swiatta LED.
Po uptywie czasu ustawionego potencjometrem
nastepuje jego ptynne, powolne wygaszenie.

Wiasciwosci

« wbudowany czujnik ruchu i natezenia Swiatta

« regulacja czutosci czujnika ruchu

« regulacja czasu dziatania w zakresie: 15sek. - 8min.
« maksymalne obcigzenie: 12V/5A (60W)

* niewielkie wymiary: 33x66mm

« zasilanie: 12 VDC

Opis uktadu

Sterownik jest doskonatym rozwigzaniem do sypialni
badz do pokoju dzieciecego. Catos¢ wraz z tasma LED
zamontowana pod t6zkiem (bedlight) utatwi
wstawanie w nocy, oraz zapewni poczucie
bezpieczenstwa. Oswietlenie zostanie zataczone
wtedy gdy uzytkownik wejdzie do pokoju lub gdy
dotknie stopa podtogi. Delikatnie rozjasnione swiatto,
nie obudzi pozostatych oséb, sprawdzi sie w sytuacji
kiedy dziecko wstaje w nocy lub gdy to my musimy
wstawac do Niego.

Schemat ideowy sterownika pokazano na rysunku 1.
Opisywany uktad wiaczany jest miedzy zrodto
zasilania a odbiornik. Powinien on by¢ zasilany
napieciem statym, moze to by¢ akumulator lub
dowolny zasilacz o wydajnosci pradowej

odpowiadajacej dotgczonemu obcigzeniu. Dioda D1
zabezpiecza uktad przed dotaczeniem go do napiecia
o niewfasciwej polaryzacji. Napiecie wejsciowe jest
podawane na stabilizator IC1 typu 78L05, natomiast
kondensatory C1-C4 zapewniajg odpowiednig filtracje
tego napiecia. Praca uktadu steruje mikrokontroler 1C2
ATTINY25. Fotorezystor PH1 pehni role sensora
zmierzchu, dzieki temu zataczenie dotaczonego do
wyjscia uktadu Zrodta swiatta nastapi tylko przy
stabych warunkach oswietleniowych. Jako czujnik
ruchu zastosowano popularng i tanig czujke PIR typu
HC-SR501. Zasieg czujnika to maksymalnie 7 m przy
kacie widzenia 100 stopni. Umieszczona na czujniku
zworka pozwala na zmiane sposobu jego reakcji po
wykryciu ruchu. Ustawiona w pozycji ,H" utrzymuje
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wyjscie czujki w stanie aktywnym tak dtugo jak dtugo
wykrywany jest ruch. Natomiast zworka w pozygji , L"
konfiguruje czujke w taki sposob, aby po wykryciu
ruchu, niezaleznie od tego czy wykrywany jest ona
nadal, wyjscie czujnika aktywowane byto na czas
zgodny z ustawieniem potencjometru. Ponowna
aktywacja czujnika mozliwa jest po uptywie okoto 3
sekund. Zasieg dziatania czujki mozna regulowac za
pomoca potencjometru umieszczonego blizej zworki
konfiguracyjnej w granicach od okoto 3 do 7m. Za
pomoca drugiego potencjometru regulowany jest
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czas trwania aktywacji czujki po wykryciu ruchu
obiektu, w granicach od 5 do 200 sekund. Praca
modutu rozpoczyna sie natychmiast po dotaczeniu
napiecia zasilania. Elementem wykonawczym jest
tranzystor T1 typu IRL3705. Czas $wiecenia
dofaczonego do wyjscia zrodta Swiatta mozna
regulowac za pomoca potencjometru PR1 w zakresie
od okoto 15 sekund do okoto 8 minut Kazdorazowe
wykrycie ruchu rozpoczyna proces odliczania czasu
od poczatku. Role sygnalizatora wykrycia ruchu peni
dioda LED.
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Rys. 1. Schemat ideowy

Montaz i uruchomienie

Modut nalezy zmontowa¢ na ptytce drukowanej o
wymiarach 33x65mm, ktérej schemat montazowy
pokazano na rysunku 2. Montaz uktadu
rozpoczynamy od wlutowania w plytke rezystorow i
innych elementéw o niewielkich rozmiarach, a
konczymy montujac podstawke, kondensatory

elektrolityczne, tranzystor, ztacza sSrubowe oraz modut
PIR. Uktad po zmontowaniu od razu gotowy jest do
pracy, wymaga jedynie przeprowadzenia stosownej
do potrzeb konfiguragji.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na ptytce drukowanej




Wykaz elementow

Rezystory: [ D TN4007 !
R1, R3, R4:........2,2kQ LED1:........... dioda LED !
R2:. Pozostate:

Czujnik ruchu HC-SR501 !
IN, OUT: DG301-5.0/2

PRT: o potencjometr montazowy 10kQ

Kondensatory:

c1 C2: 100uF/16V ! Montaz rozpocznij od wlutowania w ptytke
C3’ C4: 1 00nE ’ elementéw w kolejnosci gabarytowo od

najmniejszej do najwiekszej.

. Montujac elementy oznaczone wykrzyknikiem zwr6é
78L05'! uwage na ich biegunowos¢.
125 ATTINY25'!
LI IRL3705!
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Rys. 3. Przyktad podtaczenia

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych

AVT SPV Sp Z 0.0 Wsparcie: quemnik(?w na odpady. Qbowi;zkiem
o Sk serwis@ avt.pl uzytkownika jest przekazanie 2uzytego
I L 1 sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w
ul. Leszczynowa celu recyklingu odpadéw powstalych ze
03-197 Warszawa 0 n I l B spzetu elekiryoznegoi elekironicznego.
kity@avt.pl
AVT SPV zastrzega sobie prawo do wpi ia zmian bez P
Montaz i podfqczenie ia nie z instrukcjq, zmiana czesci h oraz ji iek pi i konstrukcyjne moggq sp ¢ uszk i ia oraz
narazic na szkode osoby z niego korzystajqce. W takim przypadku producent i jego autoryzowani p, iciele nie ponosi odpowiedzi Sci za jakie iek szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidfowego dziatania produktu.
Zestawy do dziell montazu sq wytqcznie do celdw edi jnych i de ji Nie sq do uzytku w iach komercyjnych. Jesli sq one

uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catq odpowiedzit $¢ za zap ieni ize




Notatki
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